说 明 书 摘 要

本发明涉及交通设备技术领域，公开了一种可实现左右两侧摆臂的平衡道闸机，该道闸机包括机箱、设置在机箱内的平衡传动机构及可拆卸连接在机箱外的栏杆，所述栏杆水平安装可实现左侧摆臂，所述栏杆竖直安装可实现右侧摆臂，所述平衡传动机构包括相互连接的第一连杆转动、第二连杆、第三连杆及驱动电机，该平衡道闸机通过驱动电机驱动第一连杆转动，然后通过第二连杆、第三连杆的力传递作用来驱动栏杆摆动，该平衡道闸机通过变换栏杆的安装形式来实现左右侧摆臂，从而实现了左右摆臂拦截控制的双向功能，提高了道闸机的自适应性能及使用的灵活性。
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1.一种可实现左右两侧摆臂的平衡道闸机，包括机箱（1）、设置在机箱（1）内的平衡传动机构及可拆卸连接在机箱（1）外的栏杆（2），其特征在于：所述栏杆（2）水平安装可实现左侧摆臂，所述栏杆（2）竖直安装可实现右侧摆臂。

2.根据权利要求1所述的可实现左右两侧摆臂的平衡道闸机，其特征在于：所述平衡传动机构包括可拆卸连接在机箱（1）内壁的两块平行间隔设置的支撑板（3），所述支撑板（3）的上端贯穿连接有上转轴（4），下端贯穿连接有下转轴（5），所述支撑面板（3）的下端设有与所述下转轴（5）齿轮啮合连接的驱动电机（6），所述下转轴（5）的一端固定连接有第一连杆（7），所述第一连杆（7）的另一端转动连接有第二连杆（8），所述第二连杆（8）的另一端转动连接有第三连杆（9），所述第三连杆（9）的另一端与上转轴（4）固定连接，所述上转轴（4）上还固定连接有摆杆（10），所述摆杆（10）的另一端设有轴承（11），所述轴承（11）内转动连接有弹簧固定柱（12），所述弹簧固定柱（12）上可拆卸连接有弹簧组件（13），所述栏杆（2）可拆卸连接在上转轴（4）靠近第三连杆（9）的一端。
3.根据权利要求2所述的可实现左右两侧摆臂的平衡道闸机，其特征在于：所述摆杆（10）位于两块支撑板（3）之间，所述弹簧固定柱（12）设置在支撑板（3）的外侧，且其长度大于两块支撑板（3）之间的间距。
4.根据权利要求2所述的可实现左右两侧摆臂的平衡道闸机，其特征在于：靠近第一连杆（7）一侧的支撑板（3）上固定连接有限位杆（14），所述限位杆（14）的两端设有缓冲橡胶垫（15），所述限位杆（14）向上倾斜设置，并且倾斜角度为45～60度。

5.根据权利要求2所述的可实现左右两侧摆臂的平衡道闸机，其特征在于：所述支撑板（3）上固定连接有支撑上转轴（4）的上滚子轴承（16）及支撑下转轴（5）的下滚子轴承（17）。
6.根据权利要求2所述的可实现左右两侧摆臂的平衡道闸机，其特征在于：所述弹簧组件（13）包括两条平行设置的拉力弹簧，所述机箱（1）的上端内壁设有固定所述弹簧组件（13）的上固定扣（18），所述机箱（1）的下端内壁设有固定所述弹簧组件（12）的下固定扣（19）。
7.根据权利要求2所述的可实现左右两侧摆臂的平衡道闸机，其特征在于：所述机箱（1）的腔内还设有固定横梁（20），所述支撑板（3）的上端与固定横梁（20）可拆卸连接。

8.根据权利要求2所述的可实现左右两侧摆臂的平衡道闸机，其特征在于：所述驱动电机（6）的下端设有手动摇臂（21），所述手动摇臂（21）连接在驱动电机（6）的驱动轴上。

一种可实现左右两侧摆臂的平衡道闸机

技术领域

本发明涉及交通设备技术领域，具体的说涉及一种可实现左右两侧摆臂的平衡道闸机。
背景技术
随着时代的不断发展与进步，城市机动车迅速增长，小汽车从过去的奢侈品逐步成为公众出行的代步工具，因此，停车问题成为城市交通的新难题，为了更有效的规范管理机动车辆的进出停放，小区停车场、公共停车场及地下停车场一般都会利用道闸机来进行控制车辆进出并实名登记，但是现有技术的道闸机只能单侧摆臂，如只能左侧或只能右侧，其功能受限，不能满足用户的不同需求，使用灵活性较差。

发明内容

针对现有技术中的不足，本发明要解决的技术问题在于提供了一种可实现左右两侧摆臂的平衡道闸机，该平衡道闸机通过栏杆的不同安装形式来实现左右两侧摆臂，该平衡道闸机通过驱动电机驱动第一连杆转动，然后通过第二连杆、第三连杆的力传递作用来驱动栏杆摆动，实现了左右摆臂拦截控制的双向功能，提高了道闸机的自适应性能及使用的灵活性。
为解决上述技术问题，本发明通过以下方案来实现：一种可实现左右两侧摆臂的平衡道闸机，包括机箱、设置在机箱内的平衡传动机构及可拆卸连接在机箱外的栏杆，所述栏杆水平安装可实现左侧摆臂，所述栏杆竖直安装可实现右侧摆臂。

进一步的，所述平衡传动机构包括可拆卸连接在机箱内壁的两块平行间隔设置的支撑板，所述支撑板的上端贯穿连接有上转轴，下端贯穿连接有下转轴，所述支撑面板的下端设有与所述下转轴齿轮啮合连接的驱动电机，所述下转轴的一端固定连接有第一连杆，所述第一连杆的另一端转动连接有第二连杆，所述第二连杆的另一端转动连接有第三连杆，所述第三连杆的另一端与上转轴固定连接，所述上转轴上还固定连接有摆杆，所述摆杆的另一端设有轴承，所述轴承内转动连接有弹簧固定柱，所述弹簧固定柱上可拆卸连接有弹簧组件，所述栏杆可拆卸连接在上转轴靠近第三连杆的一端。
进一步的，所述摆杆位于两块支撑板之间，所述弹簧固定柱设置在支撑板的外侧，且其长度大于两块支撑板之间的间距。
进一步的，靠近第一连杆一侧的支撑板上固定连接有限位杆，所述限位杆的两端设有缓冲橡胶垫，所述限位杆向上倾斜设置，并且倾斜角度为45～60度。

进一步的，所述支撑板上固定连接有支撑上转轴的上滚子轴承及支撑下转轴的下滚子轴承。
进一步的，所述弹簧组件包括两条平行设置的拉力弹簧，所述机箱的上端内壁设有固定所述弹簧组件的上固定扣，所述机箱的下端内壁设有固定所述弹簧组件的下固定扣。
进一步的，所述机箱的腔内还设有固定横梁，所述支撑板的上端与固定横梁可拆卸连接。

进一步的，所述驱动电机的下端设有手动摇臂，所述手动摇臂连接在驱动电机的驱动轴上。

相对于现有技术，本发明的有益效果是：本发明的平衡道闸机通过栏杆的不同安装形式来实现左右两侧摆臂，摆臂时，通过驱动电机驱动第一连杆转动，然后通过第二连杆、第三连杆的力传递作用来驱动栏杆摆动，该平衡道闸机可实现一机两用，拓展了该平衡道闸机的功能，可满足不同用户的不同需求，提高了使用的灵活性。

附图说明

图1为本发明平衡道闸机的左摆臂状态结构示意图；

图2为本发明平衡道闸机的左摆臂状态局部结构示意图；

图3为本发明平衡道闸机的右摆臂状态结构示意图；

图4为本发明平衡道闸机的右摆臂状态局部结构示意图；

图5为本发明平衡道闸机的立体结构示意图；
附图中：1、机箱，2、栏杆，3、支撑板，4、上转轴，5、下转轴，6、驱动电机，7、第一连杆，8、第二连杆，9、第三连杆，10、摆杆，11、轴承，12、弹簧固定柱，13、弹簧组件，14、限位杆，15、缓冲橡胶垫，16、上滚子轴承，17、下滚子轴承，18、上固定扣，19、下固定扣，20、固定横梁，21、手动摇臂。
具体实施方式

下面结合附图对本发明的优选实施例进行详细阐述，以使发明的优点和特征能更易于被本领域技术人员理解，从而对本发明的保护范围做出更为清楚明确的界定。
参照附图1～5，本发明的一种可实现左右两侧摆臂的平衡道闸机，包括机箱1、设置在机箱1内的平衡传动机构及可拆卸连接在机箱1外的栏杆2，所述栏杆2水平安装可实现左侧摆臂，所述栏杆2竖直安装可实现右侧摆臂。

本实用新型的平衡传动机构包括可拆卸连接在机箱1内壁的两块平行间隔设置的支撑板3，支撑板3的上端贯穿连接有上转轴4，下端贯穿连接有下转轴5，支撑面板3的下端设有与下转轴5齿轮啮合连接的驱动电机6，下转轴5的一端固定连接有第一连杆7，第一连杆7的另一端转动连接有第二连杆8，第二连杆8的另一端转动连接有第三连杆9，第三连杆9的另一端与上转轴4固定连接，上转轴4上还固定连接有摆杆10，摆杆10的另一端设有轴承11，轴承11内转动连接有弹簧固定柱12，弹簧固定柱12上可拆卸连接有弹簧组件13，栏杆2可拆卸连接在上转轴4靠近第三连杆9的一端。
其中，摆杆10位于两块支撑板3之间，弹簧固定柱11设置在支撑板3的外侧，且弹簧固定柱11的长度大于两块支撑板3之间的间距，弹簧固定柱11不仅可以用来固定弹簧，还具有限位的作用，使得摆杆10只能顺时针摆动。

为了使栏杆2的一套动作（开或关）只能摆动90度，本发明靠近第一连杆7一侧的支撑板3上固定连接有限位杆14，限位杆14的两端设有缓冲橡胶垫15，限位杆14向上倾斜设置，本实施例中，限位杆14的倾斜角度为45度角。

为了使上下转轴能够平稳运行及减小运行过程中阻力，本发明的支撑板3上固定连接有支撑上转轴4的上滚子轴承16及支撑下转轴5的下滚子轴承17。
具体的，弹簧组件13包括两条平行设置的拉力弹簧，机箱1的上端内壁设有固定弹簧组件12的上固定扣18，机箱1的下端内壁设有固定弹簧组件13的下固定扣19。
具体的，机箱1的腔内还设有固定横梁20，支撑板3的上端与固定横梁20可拆卸连接，固定横梁20增强了支撑板3的稳定性能，从而增强了平衡传动机构的整体稳定性。
为了防止停电情况下导致道闸机无法控制，本发明的驱动电机6下端设有手动摇臂21，手动摇臂21连接在驱动电机6的驱动轴上，可通过手动摇臂21来对驱动电机6进行手动驱动。
参照附图1～2，本发明平衡道闸机左侧摆臂的实现方法及工作原理：栏杆2水平（相对于地面）安装，弹簧组件13与上固定扣18连接，此时栏杆2为关闭状态，弹簧为拉伸状态，需要打开栏杆2时，通过控制器（未标出）控制驱动电机6使下转轴5顺时针转动，下转轴5带动第一连杆7顺时针转动，第一连杆7顺时针转动时带动第二连杆8顺时针摆动，第二连杆8顺时针摆动时带动第三连杆9顺时针转动，第三连杆9顺时针转动时带动上转轴4顺时针转动，上转轴4顺时针转动时带动栏杆2及摆杆10顺时针转到，当第一连杆7转动180度后被限位杆14限位，此时栏杆2刚好转动90度至完全打开状态，弹簧恢复为自由状态，若需要关闭栏杆2，只需要控制驱动电机6使之反转即可。

参照附图3～4，本发明平衡道闸机右侧摆臂的实现方法及工作原理：栏杆2竖直（相对于地面）安装，弹簧组件13与下固定扣19连接，此时栏杆2为完全打开状态，弹簧为自由状态，需要关闭栏杆2时，通过控制器（未标出）控制驱动电机6使下转轴5顺时针转动，下转轴5带动第一连杆7顺时针转动，第一连杆7顺时针转动时带动第二连杆8顺时针摆动，第二连杆8顺时针摆动时带动第三连杆9顺时针转动，第三连杆9顺时针转动时带动上转轴4顺时针转动，上转轴4顺时针转动时带动栏杆2及摆杆10顺时针转到，当第一连杆7转动180度后被限位杆14限位，此时栏杆2刚好转动90度至关闭状态，此时弹簧为拉伸状态，若需要打开栏杆2，只需要控制驱动电机6使之反转即可。

该发明的平衡道闸机可用于双车道进出车辆的控制，用于拦截控制左车道时，将该平衡道闸机安装在道路中间，然后将栏杆2水平安装（拦截关闭状态），通过控制驱动电机6正转来打开栏杆2，需要关闭时，控制驱动电机6反转即可；用于拦截控制右车道时，将该平衡道闸机安装在道路中间，然后将栏杆2竖直安装（打开状态），通过控制驱动电机6正转来关闭栏杆2，需要打开时，控制驱动电机6反转即可；采用现有技术的单侧摆臂道闸机来控制双车道时，需要将两台道闸机分布在道路的两侧，而不能集中统一放置在道路中间，因此，这种道闸机用于双车道控制时不便于统一管理，且对安装空间的要求较高，自适应能力较差。

从上述分析可以看出，本发明的平衡道闸机通过变换栏杆的安装形式来实现左右两侧摆臂，从而实现了左右摆臂拦截控制的双向功能，提高了道闸机的自适应性能及使用的灵活性。

以上所述仅为本发明的优选实施方式，并非因此限制本发明的专利范围，凡是利用本发明说明书及附图内容所作的等效结构或等效流程变换，或直接或间接运用在其它相关的技术领域，均同理包括在本发明的专利保护范围内。
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